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« Indonesia memiliki variasi fenomena cuaca dan iklim
Datase AWS Prapengolahan Data
(https://awscenter.bmkg.go.id/) (Syarat QC AWS Pusat Database BMKG)
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prediktif sudah tercantum pada Renstra BMKG 2020-
2024 tetapi belum dilakukan secara komprehensift?.,
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Hasil dan Pembahasan

(3 input, 2 layer @ 32 neuron, 1 output) (3 skenario)
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pada AWS menggunakan algoritma LSTM sebagai upaya
pemeliharaan prediktif di BMKG sesuai dengan tujuan
dan sasaran penelitian.
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