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PENDAHULUAN
Latar Belakang
Desulfurisasi adalah salah satu proses penting pada plant
amoniak (NH3) yang berfungsi untuk mereduksi kandungan sulfur
dalam gas alam. Kandungan tersebut diperoleh dengan
menerapkan pengukuran off-line (analisa) di laboratorium
sehingga terjadi delay informasi dan membuat proses tidak dapat
dikontrol secara langsung dan kontinu. Maka dibutuhkan metode
pengukuran yang mampu untuk memprediksi kandungan sulfur,
sehingga dapat dijadikan umpan balik ke pengontrol agar plant
dapat dikontrol.

Tujuan
Melakukan pengukuran inferensial untuk prediksi kandungan
sulfur dan melakukan pengontrolan dengan cara integrasi hasil
pengukuran inferensial (sebagai umpan balik) pada pengontrol
PID yang dioptimalkan.

KESIMPULAN
1.) Pengukuran inferensial berbasis data menggunakan Diagonal Recurrent Neural Network (DRNN) dengan pendekatan Bayesian memiliki nilai RMSE sebesar 0,00284; 2.) Hasil model plant dan
pengukuran inferensial berbasis data diintegrasikan pada pengontrol PID, yang penalaannya dioptimalkan dengan metode Algoritma Genetika (GA); 3.) Strategi pengontrolan yang dirancang dengan
penalaan GA memiliki nilai IAE sebesar 0,3706 untuk kasus pelacakan set point; sedangkan penalaan manual memiliki nilai IAE sebesar 0,4238,
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FI-0222 x1(t) 0,5184
PI-0220 x2(t) 0,3801
TI-0201 x3(t) 0,7149
PI-0201 x4(t) 0,0622
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